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Résumé : Dans un réseau ¢électrique basse tension, les déséquilibres de courant produisant des déséquilibres
de tension ont des effets néfastes sur les équipements électriques. De plus, dans 1’objectif d’améliorer la
qualité de I’énergie électrique, en la rendant conforme aux nouvelles contraintes normatives, nous avons
également ét¢ amené a développer et a appliquer des méthodes d’automatique avancées. L’objectif de ce
travail de recherche est de traiter le dimensionnement, le pilotage et la simulation d’un compensateur actif de
rééquilibrage dynamique de la tension d’un réseau triphasé basse tension avec neutre distribué. Les sources
créant le déséquilibre sont identifiées et les structures de 1’onduleur de tension et le filtre de sortie qui
assurent la compensation sont décrites. Le principe de rééquilibrage consiste a 1’identification des courants
perturbateurs de référence par la méthode des puissances instantanées réelles et imaginaires. En outre, une
formulation du dimensionnement est faite pour lier les paramétres du déséquilibre aux éléments constitutifs
du compensateur. L’asservissement des courants et la régulation de la tension de I’onduleur sont analysés en
s’appuyant sur la commande par hystérésis et la commande par logique floue. Les résultats de simulation ont
permis de valider I’étude du compensateur actif et la robustesse du régulateur flou.

Mots Clés: Filtre actif parallele, déséquilibre, pollution électrique, méthodes d’identification des
perturbations, Régulateur flou, commande a hystérésis.
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Abstract: In an electrical supply network low tension, imbalances of current producing of imbalances of
tension have harmful effects on the electric components. Moreover, in the objective to improve quality of the
electric power, while making it in conformity with the new normative stresses, we were also brought to
develop and apply advanced methods of automatic. The objective of this research task is to treat
dimensioning, the control and of the simulation of an active compensator of dynamic rebalancing of the
tension of a three-phase network low tension with distributed neutral. The sources creating imbalance are
identified and the structures of the inverter of tension and the filter of exit which ensure the compensation are
described. The principle of rebalancing consists with the identification of the currents of reference by the
method of the real and imaginary instantaneous powers. Moreover a formulation of dimensioning is made to
bind the parameters of imbalanced load to the components of the compensator. The control of the currents
and the regulation of the tension of the inverter are analyzed while being based on the control by hysterics
and the control by fuzzy logic. The results of simulation made it possible to validate the study of the active

compensator and the robustness of the fuzzy regulator.

Key Words: Parallel active Filter, imbalanced load, electric pollution, methods of identification of the

disturbances, fuzzy Regulator, control with hysterics.
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